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MAGNETOWID MTV 10
insérukcja serwisowa



PARAMETRY TECHNICZNE

1« Wykonanie . . « « ¢« « « « « model stoXowy tranzystorowy
2, Analiza obrazu . « « « o S8ystem.helikalny dwugZowicowy
3o WymiaTrY o o o o o ¢ ¢ ¢ ¢ @ o @ o ¢ o o o o 46x38x25 mm
4e CLlOEBY & 6.0 ¢ o ¢ o ¢ 0o 0 6°0 6 6 ¢ s 00900 ¢ 17 kg
S5¢ PODOr moGY .« o v ¢ o o ¢ o ¢ o ¢ ¢ o ¢ o o ¢ &« 100 VA
6. CzestotliwosSd Biecl o o« ¢ ¢ o o ¢ o o o o o o o 50 Hz
Te Napiecle sieCi o v ¢ ¢ o o s o o ¢ ¢ ¢ o o o @ 220 V
8., Predkosé przesuwu tasmy « o« o « o« ¢« « « o« o 16,84 cm/s
9. Szerokosé tadmy « o o o o ¢ ¢ o o o o o o 12,7- 0,1 mm
10, Rodzaj tadmy o+ « o« o « o« « « « ¢« « « « « chromdioxid.
11, S2pul8 « « o o o« ¢ o « o« o« o o« o o $rednica max. 15 cm
12, Diugosé tadmy « o« o o« o« o« o« » o o« o« Na 15cm max. 450 m
13 Czas przewijania . o« « o« ¢ ¢ o o o o ¢ o ¢ o o 4,5 min,
14, Czas odtwarzania . « « ¢« ¢« o o « 45 min. dla tasmy 450m.
15 Czas startu « ¢« o« « o« ¢« ¢« o« « ¢« « « o« mniej jak 5 sek.
16, Wzgledna predkoéé przesuwu tasmy .« « « « « o 8,08m/sek
17. Brednica DEbNa « o o « o o o o o o o o o o o o o 105mm
18, Odlegoéé éciszek wizyjnych . .
. / od $rodka do srodka Sciezki /
19. Sciezka fonii . . « . « « Bzer. gérnej Sciezki 0,7 mm
20, 3ciezka synchronizacji . szer. dolnej Sciezki 0,7 mm

L] L] L ] (] L] L] e 220/um

21, Bciezka Wid€O0 v o 4 o o o o o o o o o o o szer.170 jum
22. Licznik [ ] L ] ® ® *® L] ® *® L] L [ ] ® * * L J * *® *® 3 cyfrowy
23, Temperatura Pracy « s « « « o ¢« ¢« o« « o« o 0d 15 do 35°¢

PARAMETRY ELEKTRYCZNE

® L] [ ] [ ] L ] 625 linii
polaryzacja ujemna

1. System telewizyjny .

2' SZGI‘OkOéé pasma Y Y * Y ® » ° * ° * o ° * Y 1 ’8 MHZ"‘BdB
3. Stosunek Sygnal/szum ® o o o e o o o e o o o o o oo .40dB
4., Regulacja poziomu nagrywania . « « « « « .Obsiuga reczna
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Sygnaz_zapisu wideo gniazdo G2 kontakt 2 lub "Kamera"

1. Wymagany sygnax wejsciowy . . « . 1Vss sygnax przy 100%
modulacji./biel/
2o OpornosSE weJSCiowa o« o o o o o o o o o o o o o o o 758

Sygnat_odczytu wideo gniazdo G2 kontakt 4

1. Sygnat wyjéciowy /dla bieli/ « « « 1Vss ¥ 3 dB na 75Q
2, Przerwa mig@dzyobrazowa « « o o« « o« « o o « Mmax.5 linii
3. PoXozenie przerwy . o« « o« o « o 9=15 linii przed impul-

sem gaszgcym ramki,.

1. Regulacja poziomu nagrywania . « « « « « Obstuga reczna
2. Charakterystyka czestotliwodéciowa, . 120Hz+10,000Hz/6 4B
3¢ Stosunek sygnaz/szum « « « o« ¢ o ¢ o o ¢ o o o o o 38 dB
4e Dynamika ¢ o o ¢ ¢ ¢ o o ¢ ¢ 6 ¢ ¢ 0 ¢ o 0 8 s o o« 40 @B
5¢ Znieksztatcenia o+ « ¢ ¢ ¢ ¢ o o 60 s ¢ o o o 5% prazy

maksymalnym wysterowaniu
6. Nieréwnomiernoéé przesuwu . . « . . o mniejsza od 0,3%

----------- gniazda BNC " Kamera'"ylMonitor"

Napiecie wejéciowe z kamery « o« o« o« o« « o« « o 1Vss na 7552
Napigcie wyjsciowe do monitora . . « . 1Vss Y3 4B na 75%

Wejscie fonii gniazdo G3 kontakt 2

OZuEofid s « « « » & + napiecie wejsciowe 0,5 mV na 1 k&2
Opornodé wejSCioWwa o o« o o o o o o o o o o o o s o~1 kS
gniazdo G2 kontakt 4

Wejécie z OIV napigcie wejéciowe 0,4V opornosé wejsciowa
3100 k&2

Wyjscie fonii gniazdo /G2/ kontakt /4/

Napigcie wyjéciowe . .>IV na opornosci obcigzenia >20 k§2
Opornoééz’.rédla..................235@
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Przystawka - Adapter wizyjno-foniczny Nr.14
Kabel sieciowy

Kabel potgczeniowy do telewizora Nr,12
Kabel posdredni w telewizorze Nr.13

Kabel poktaczeniowy w telewizorze Nr.16
Szpula z tasmg Nr.1

Szpula pusta Nr.11

Obsiuga magnetowidu

a/

b/

Zakladanie_ tasmy

W magnetowidzie MTV-10 nalezy stosowaé tadm¢ 1/2°* chrom-
dioxid / pokrycie Cro, Is

Szpule bez tadmy nalezy pozozyé po prawej stronie magneto-
widu. Szpule z tadmg nalezy poxozyé po stronie lewej, na-
stgpnie nalezy przeciggngé tadme przez lewg rolk¢ prowadzg-
cg /2/ lewy koxek prowadzgcy /3/ wokéx bebna z gkowicami
wizyjnymi /4/, prawy koxek prowadzgcy /5/ poprzez szczeling
migdzy rolksg napedu & giowicg fonii na prawg rolke¢ prowadzg-
cg /8/ i na prawg pustg szpulge /11/.

Magnetowidu nie nalezy pozostawiadé wigczonego na okres cza-
su druzszy od 5 min. bez przesuwu tasmy, poniewaz giowice
wizyjne wirujgce z duzg predkodcig mogg zniszczyé warsiwe
czynng tadmy i zabrudzié sig.

Klawisze rodzaju pracy

1.4+ P - Zepis wizji i fonii + przesuw tasmy
2. Stop

3. ’ Odczyt wizji i fonii + przesuw tadmy
4. }} Szybkie przewijanie w przdd

Se “ - Szybkie przewijanie wastecz

6. O Obraz stojacy.



Po wigczeniu magnetowidu MTV-10 do sieci nalezy lekko nacisngé

klawisz odczytu. Ma to na celu rozlufnienie tasmy opasujgce]

bgben. Przy zbyt duzym naciggu tasmy begben wizyjny moze nieru-

szy¢ z miejsca z powodu dusych opordw.

To samo mozna osiggngé rozluzZniajac zZozony odcinek tadmy recz-

nie.

W celu dokonania zapisu nalezy:

1. Zatozyé tasdme.

2. Wxgczyé sznur sieciowy do gniazda na tylnej $ciance magneto-
widu oraz wigczy¢é go do sieci.

3+ Poxgczyé wyjscie magnetowidu specjalnym wieloprzewodowym ka-
blem z gniazdem na Sciance odbiornika TV lub monitora.
W przypadku korzystania z magnetowidu w obwodzie telewizji
zamknigtej, wygodnie] jest korzystaé z gniazd przygczenio-
wych typu BNC zamocowanych ne tylnej $ciance. Jedno gniazdo
Jest przeznaczone dla podigczenia kamery, drugie dla monitora.
Sygnaty wizyjne na gniazdach sg znormalizowane i wynoszg 1Vss.

4, Lekko nacisngé do pierwszego oporu klawisz odczytu / w ten
gposdéb rozluiZnia sig¢ tasmg¢ opasujgcag beben i utatwia sie
start bebna /.

Nacisngé wigcznik sieci / po wigczeniu dysk
2z gtowicami zaczyna wirowaé, Nacisngé klawisz zapisu 1 poten=
cjometrem "wizja" ustawié poziom nagrania w ten sposdéb aby
strzatka wskaZnika wskazywaa granice polg czarnego dla obra=-
zéw o duze] zawartos$ci bieli oraz 4,5 do 5,5 w przypadku gdy
w obrazie przewaza czern, Foni¢ ustawiamy podobnie jak w ma-
gnetofonach tzn., na biaiym tle.

5. Kolejno trzymajgc wcidnigty klawisz zapisu nacisngé klawisz
odczytu i dokonaé zapisu,

e o e N s

Po dokonaniu zapisu nalezy tasmg przewingé powtdrnie na lewg
szpuleg,

6. Odczyt realizujemy podobnie jak w magnetofonach po cofnigciu
tadmy zapisanej.
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Magnetowid MIV-10 mo2e wsepdipracowaé z odbiornikiem TV, kamersg
i mikrofonem,

I. a/

b/

II. W

Podigczenie magnetowidu z_telewizorem

Magnetowid MTV~10 potgczony jest z telewizorem przy

pomocy kabli i specjalnej przystawki.

Podczas zapisu sygnat dostarczony Jest do magnetowidu na
gniazdo G2, z anteny TV poprzez odbiornik TV i przystawke,
a obraz widoczny jest na ekranie telewizora.

Przy odezycie sygnat zapisany na tasmie jJest odtwarzany
na odbiorniku telewizyjnym. ,

Przetgczania te odbywajg sig¢ w magnetov dzie MTV-10 auto-
matycznie, Gniazdo "Monitor" rys. stu2y do podigczenia
monitora / np. telewizja przemysiowa w obwodzie zamknietym/.
Potgczenie magnetowidu z_kamerg telewizy ng

Instalacja jest podobna jak w pkt.a. z tym ze teraz Zréd-
tem sygnaru wizyjnego jest kamera telewizyjna.

W tym celu przeizgczamy przexgcznik kanaidéw telewizora na
nieczynny kana* np. 1,4,6 dla W-wy /Uwage - kamera musi
byé dostrojona do wybranego kanaxu / a wyjscie kamery do-
tqczamy do gniazda antenowego odbiornika TV,

Zrédxem sygnazu akustycznego moze by¢é mikrofon doxgczony
bezposrednio do gniazde G3 magnetowidu MTIV=-10.

Przy korzystaniu z mikrofonu przeXgcznik wejsé P na tylnej
Sciance magnetowidu przesuwany w kierunku gniazda mikrofo-
nowego. Magnetowid posiada réwniez oddzielne wejscie 2z na-
pisem "Kamera” dc doprowadzenia bezposredniego sygnaiu z
kemery lub innego ZrédXa sygneidéw wizyJjnych,.

celu zastosowanis seryjnego odbiornika TV jako Zrdédia sy-

gnatu przy zapisie i monitora przy odczycie, nalezy dokonadé

telewizorze kilku zmisn a2 mianowicie:

1. Nalezy zmienié staxg czasu detektora fazy w odbiorniku TV

jak na rys.i.



47k
300k
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Rys.1. Schemat detektora fazy w odbiorniku TV z pokazaenymi
zmianami,

W odbiornikech telewizyjnych staia czasu detektora fazy jest
stosunkowo duza, aby odbiornik 1TV nie reagowaX na chwilowe
impulsy zak6ceniowe.

W odbiorniku TV przystosowanym do odczytu z magnetowidu naleszy
stalg czasu zmniejszyé, aby detektor fazy szybcie] reagowal na
chwilowe zmiany czg¢stotliwodci impulséw synchronizacji linii ;

zmiany te wynikajg z nierdéwnomiernosci przesuwu tasmy magneto-
widu i bebna z gXowicami.

| Glowica I stopien
UKF p.cz.

>

20lty
21lony

Przystawka

Rys.2. Sposéb podigczenia czedci wizyjnej przystawki
2. Zamontowaé do odbiornika TV przystawke / dostarczong razem
z magnetowidem/, Na tylnej $ciance odbiornika TV zamontowad
gniazdo do podigczenia magnetowidu.
III, Sposéb podigczenia 1 zamontowania przystawki.
Przystawke nalezy zamocowaé do $cianki skrzynki lub kor-
pusu TV, w okolicy gxowicy W.Cz.
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Balezy unikaé zamontowania przystawki w poblizu transformatora
ramki lub wysokiego napigcia oraz w miejscach o podwyzszone]
temperaturze. Sposéb podtgczenia podano ponizej na rys.3
Odxgczyé napigcie z gowicy UKF w odbiorniku TV i podigczyé

do przewodéw przystawki jak na rys.2 powyzej.

1. Czgs¢ ogdlna

Magnetowid MTV-10 jest przeznaczony do powszechnego uzytku

dla rejestracji i odtwarzania na tadmie magnetycznej o szer.
1/2 cala obrazu czarno-biatego i towarzyszgcego mu dZwieku,
Magnetowid jest wyposazony w dwie gtowite wizyjne, ktére sg
przymocowane do gérnej potowy wirujacego bebna. Wymiana gtowic
przez uzytkownika jest niemozliwa.

W przypadku zuzycia sig, lub uszkodzenia gtowic nalezy wymienié
gérng poxowe bgbna., Powierzchnia gérnej wirujacej czeéci bebna
posiada rowki, ktére sxuzg do tworzenia poduszki powietrzne]
migdzy tasmg a bgbnem w celu zmniejszenia oporu tarcia i zuzy-
cia sig¢ tasmy. Gtowice rozstawione sg pod kgtem 180° i kat
opasania tasmy na bebnie wynosi réwniez 180°, w wyniku czego
podczas pracy styka si¢ z tasmg tylko jedna'z dwéch gZowic
wizyjnych. Skodne ustawienie bgbna wzgledem przesuwajgce]j sig
tasmy, umozliwia zapisanie Sciezek ukoénie pod kgtem ok.3°

do krawgdzi tasmy. Diugod¢é zapisane]j sciezki wizyjnej wynosi
161mm szerokosé 170/um. Odstep migdzy Sciezkami wynosi SO/um.

£
e
S

(L Ll bl bl el bl el Ll Ll il il L

Rys.4. Widok sciezek na tasmie magnetycznej.
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Kazda z gXowic wizyjnych pisze jeden pSzobraz.,

Jeden peiny obrét bgbna z giowicami powoduje zapisanie catego
obrazu. Pézobrazy majg czestotliwodé 50Hz dla OIRT,

Szybkodé analizy wynosi 25 x 161 x 2 = 8,08 m/s,

/ Liczba obrotéw x. obwéd bebna./

Na gérnej krawgdzi tasmy jest zapisana fonia & na dolnej kra=-
wgdzi impulsy synchronizacji. Obydwie éciezki majg szerokodé

po O,T7mm,

¥ magnetowidzie nalesy stosowaé tagme¢ chromowg / Cr02/

Bgben z gtowicami napedzany jest silnikiem przy pomocy paska
napgdowego, Liczbg obrotéw i faze begbna z' gtowicami reguluje
system serwo, Drugi silnik napedza ze staxg predkoscig przy po-
mocy paska napgdowego koxzo zamachowe z watkiem napedowym.

Gumowa rolka dociskowa, dociska tasme magnetyczng do watka na-
pedowego przez co uzyskujemy przesuw tasmy ze stalg predkoscig.
Talerz napgdowy jest napgdzany przy pomocy induktora umieszczo=-
nego ne wale silnika przesuwu tasmy /Sq /.

Induktor sktada sig z dwéch magnetycznych pierdécieni. W szczeli-
nie powietrznej induktora znajdujg sig dwie aluminiowe tarcze,
ktére sg ozgsSciami talerzykdéw napedowych.

Przy duze] liczbie obrotéw induktora w tarczach aluminiowych
powstajq prady wirowe, ktére tworzg pole magnetyczne.
Wspétdziatanie pola magnetycznego induktora z polem magnetycznym
tarcz aluminiowych wywozuje moment napedowy. Moment napgdowy
induktora zostaje przekazany do talerzykéw napgdowych, jest to
tzw, "Sprzggio magnetyczne", Poprzez wcidnigcie odpowiedniego
klawisza rodzaju pracy powodujemy zmiang zagieblenia si¢ w szcze-
linje induktora tarcz aluminiowych a tym samym zamiang predkoseci,
zalezng od rodzaju pracy. |

Ten system napedu ma wiele zalet w pordwnaniu z napedem konwen=-
ojonalnym s brak ssarpnigd, ozeéol susywajqoych sig, nlie wymaga
konserwacji itp.

e sge

Spreggta magnetyosnego /induktora/ nie wolmo rosbierad, poniewas
tracl indukoje magnetyozng.
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Wymiana giowic wizyjnych

- - — 20 - — o S - - ——

Wymiang giowic wizyjnych przeprowadza sie przez zdjecie ich
wraz z gérng wirujgcg czgsdcig bebna. W tym celu nalezy zlu-
zowaé trzy wkrety w dolnej czeéci bebna, /koxo pasowe/ z gér-
ng czgsé podlegajacg wymianie zdjgé lekko pokrecajgc.

Po wmontowaniu nowych owic nalezy sprawdzié odczyt sygnaXiw
z tasmy wzorcowej.

W przypadku znieksztalcer obrazu nalezy przeprowadzié regula-
cje wtasciwego toru tadmy na bebnie.

v — D - ——— - o Y . - - e > wn W > - = - o —— -

Ustawié odlegZodé 1/4°°* miedzy listwg podpierajacg tasdme a
growicg wizyjng w punkcie B rys.4a

Rys. 4a

Odlegtosé te ustawia si¢ przez zwolnienie wkrgtu mocujgcego
listwg 1 lekkie przesuwanie listwy w ten sposdb, aby osiggngd
wymagang odlegkosé, Jako szablonu mozna uzyé odcinka tasmy
magnetofonowej 1/4®?. Tasdmy magnetofonowe wykonywane s34 2z Wys-—
tarczajgcg doktadnoscig do ustawienia te] odlegosci.

Tasmg¢ zak}ada sie¢ w ten sposéb, ze obydwa kolice przewleka sig
przez kotki prowadzgce bgbna, a érodkowa jej czes¢ dociska sig
do 1listwy w punkcie B. Przez powolne przesuwanie listwy w gére
ustawia sig krawedZ tadmy - szablonu tak jak na rys. 4b,
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glowica wizyjna

e

| I~ | tabma Yy
—_ Qéb NG
' \"q‘*-ushm podpierajaca

Sy

iB
Rys.4b
Operacj¢ ustawienis nalezy kontrolowaé przy pomocy przyrzadéw
optycznych /np. lupa o pigciokrotnym powiekszeniu/. W pozosta~
tych punktach A i C nalezy zluzowaé wkrety i listwe podpiera-

jgcq tadme opuscié tak aby przy pracy magnetowidu w pozycji od-
czyt zapewnié tadmie wizyjnej swobodny ruch.

Kontrola wiasciwego ustawienia toru tasmy przy pomocy_tasmy

Zatozyé tadme wzorcowa. Magnetowid wigczyé w pozycje "odezyt".
Poxgczyé oscylograf do punktu pomiarowego P43, nastepnie regu-
lujge gowicg synchronizacji ustawié maksymalng warto$é impulséw
odezytywanych na oscylografie,

Wartodé ich powinna wynosié okoto 5 -~ 8 Vss,

Oscylograf przexgczyé do gniazda "mouitor" a sygnat do jego syn-
chronizacji pobieraé z punktu P52.

Sygnaxt wizyjny posiada znieksztaX*cenis wynikajace z niewzasciwego
ustawienia toru tasmy. W celu skorygowania tych bigdéw nalezy
postepowaé w sposdb nastepujgcy:

Ustawié potencjometr "faza" w potozenie takie, aby Srodkowa czesdé
pdrobrazu odczytywana z tadmy byta wyraZnie czytelna., Nastepnie
sprawdzié przez delikatne podnoszenie lub opuszczenie tasmy w
punkcie A, czy czytelny odcinek obrazu sig¢ powigksza.

¥ wypadku, gdy pomage podniesienie tadmy nalezy skorygowad usta-
wienie listwy podpierajgcej przez wolne jej podnoszenie,

W przeciwnym wypadku nalezy opudcié rolke prowadzgcg a nastepnie
postepowadé jak poprzednio,

Po ustawieniu toru tasmy w punkcie A nalezy ustalié pozozenie
listwy prowadzgce] przez dokrgcenie wkretu.
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Analogicznie nalezy postegpowaé przy ustawieniu punktu C, w
ktérym przewaznie wystarcza podniesienie listwy podpierajg-
cej. W przypadku braku tej mozliwosci nalezy sprawdzié pro-
stopadzo$é_ustawienia gtowicy fonil synchronizacji, oraz wakka
napgdowego. Ostateczne sprawdzenie prawidowodci ustawienisa
toru tafmy na bebnie odbywa sie przez pomiar napiecia cdezyty-
wanego przez giowice wizyjne. Sposdb pomiaru'jest podany w
"Pomiarach elektrycznych" - "Pomiar giowic wizyjnych". Jezeli
wynik przeprowadzonych pomiardéw jest niezgodny z wymaganiemi,
nalezy przeprowadzié korekte ustawienia listwy oraz jednoczesng
obserwacje napigcia odczytywanego przez giowice wizyjne. Po
przeprowadzeniu catej regulacji nalezy odkrecié wkrety, ustawid
g¥owice fonii /pomiar skosu szczeliny i poziomu odeczytywanego
sygnatu/ a nastepnie zabezpieczyé lakierem wazystkie wkrety,
ktérymi dokonywano regulecii.

s O i s o . o s e v B s e .

¥ pozycji zapis, sygnax wizyjny z kamery wizyjnej lub z odbicr-
nika telewizyjnego poprzez specjalng przystawke /14/ doprowa=-
dzony jest przy pomocy kabla /12/ do gniazda G2 kontaktu 2
magnetowidu MTV - 10, Wysterowanie nastawia si¢ potencjometrenm
"wizja " PV,

Sygnat wizyjny wzmocniony przez wzmacniacz wizji T101, dochodzi
do filtru dolnoprzepustowego L101 - L102, ktdry ogranicza pasmo
wizyjne do 1,8MHz w celu uniknigcia intermodulacji i zniekszta-
Ycehd obrazu, a nastepnie do wtérnika emiterowego T 102.

Dalej sygnakty wizyjne doprowadzone sg do stopnia sterujacege T103
i ogranicznika bieli R-115, gdzie sg wzmacniane 1 ograniczane.

Ma to na celu zabezpieczyé przed przesterowaniem modulator czé-
stotliwodéeci - T -105 - T 106, pracujgcy w uktadzie przerzutnika
astabilnego o czgstotliwosci pracy 2,1 MHz.

Czestotliwos$é generatora wyznaczajg state czasowe C-111, R-121,
C-112, R-122 oraz napigcie sterujgce bazy tranzystoréw T-105
T-106. Kondensator sprzg¢gajacy bazy przerzutnika astabilnego C113
stuzy do odfiltrowanie wyzszych harmonicznych przez o uzyskuje
sig odpowiedni ksztatt napiecia wyjsciowegoe.



zystor R=119 stuzy do ustawienia symetrii modulatora. Pobrany
gnatr z pkt.4 wtérnego uzwojenia transformatora wyjsciowego
cdulatora Tr-1 doprowadzony Jest do filtru dolnoprzepustowego
~103 = C=114 = C=113 - C=115,

i1tr zestrojony jest tak 2e czestotliwodé modulatora wypada na
toczu charakterystyki przenoszenia filtru dolnoprzepustowegop
7znax po detekcji i wzmocnieniu przez tranzystor T-104 steruje
acniacz modulatora T-103, zapewniajgc automatyczng regulacje
zestotliwodcl tak, aby szczytom impulséw synchronizacji pionowe],
=wsze /bez wzglgdu na tresé obrazu/ odpowiadata czegstotliwosé
>dulatora réwna 1,9 MHz,

ocdulator steruje poprzez transformator szerokopasmowy Tr 101
topien seperatora T107 zbudowany w ukiadzie wtdérnika emiterowego.
mplitude sygnatu wyjéciowego reguluje si¢ rezystorem R-126 i
-orowadza do stopnia T-301 sterujgcego wzmacniacz przeciwsobny
T302 - T303 pracujacy w klasie B, ktéry pracuje na maxg opornosé
vj$ciowsg.

2stepnie sygnal Jjest przetransformowany do giowic wizyjnych

. - G2 przez transformator wirujgecy Tr 2.

rad zapisu dla nizszych czestotliwoscl pasma jest wyznaczony
rezystorem R306, dla wyzszych czestotliwodci natomiast indukcy-
gnoscig growic wizyjnych i transformatora.

Frad zapisu moze byé mierzony na opornoéci R306 - 1 podczas
pirowania giowic wizyjnych. Przekladnia transformatora wirujgcego
mvnosi 1 : 2,

Lowéd wskaZnika wysterowanie wizji,

£ wtérnika emiterowego sygnaz wizyjny T102, po wyprostowaniu przez
giody D101, D102 i ograniczeniu przez rezystor R 109, steruje
wskaZnik wysterowania poziomu wizji /dewiacji/.

Frzy prawidXowym wysterowaniu dla obrazéw o duze] zawartosci bieli
mskazéwka wskaZnika wysterowania, powinna by¢é ustawiona na gra-
zicy pola czerwonego., WskZnik reaguje na wartosé Srednig sygnaiu,
ktéra zmienia sig¢ w zaleznodci od stosunku bieli do czerni w

obrazie.
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Przy obrazach czarnych i drobnych szczegbtach biaXych wartodé
sygnatu bedzie mata, lecz amplituda wgskich impulsdéw bieli po-
zostanie wysoka, co moze doprowadzié do przesterowania modula-
tora. Aby tego uniknaé nalezy zmniejszyé wysterowanie dla obra-
zéw czarnych, w ktérych wystepuja tylko drobne biale szczeglblye.

Stoplen wizji - odezyt

o~ 1 Vo, s s e s s o sy, s e e s . e, S o

W pozycji odtwarzania napiecie indukowane w growicach wizyjnych
Jest doprowadzane do bazy tranzystora T 304 poprzez transforma-
tor wirujacy Tr 2, oraz transformator szeroko pasmowy Tr 301.
Diodal 7%¢2{ D 302 stuzy do zabezpieczenia tranzystora T 304
przed przesterowaniem w chwili przekaczenia przekaZnika PK 301.
Po wzmocnieniu przez wzmacniacz T 305 sygnak przyXozony jest do
trzystopniowego ogranicznika T 201-T202-T-203.

Ograniczniki dziaajg ze sprzezeniem zwrotnym liniowym poprzez
diody. Aby otrzymaé wyzsze napiecie dla trzeciego stopnia ogra-
nicznika T 203, miedzy diody D 205 - D 206 doprowadzone jest
napigcie state przy pomocy rezystora R 212 odsprzezonego dla
napi¢cia zmiennego kondensatorem C 210.

Po ograniczeniu amplitudy sygnat wizyjny doprowadzony jest do
demodulatora plerscieniowego D 207~ D 208 - D 209 -~ D 210 z liniag
opdéniajgacg L 201 - L 202 - C 211 = C 212 - C 213 przez transfor-
mator Tr 201, Po przejéciu przez lini¢ opéiniajacg, sygnax wizyjny
przesunig¢ty fazowo wzgledem sygnazu bezposredniego, dorrowadzony
jest do transformatora Tr 202,

Diody D 207 - D 208 - L 209 - D 210 tworzg przekgcznik pozwala-
jacy na zwieranie do masy sygnaXu z uzwojeniem II Tr 201,

Np. gdy pkt.5 Tr 202 staje sig dodatnim pkt. 3 Tr 201 staje si¢
ujemnym a diody D 207 - D 210 przewodzg w ten sposéb, ze pkt.d

Tr 201 jest przytgczony do pkt.4 Tr 202 a napiecie wystepujacs
pomigdzy tymi punktami zalezy od przesunig¢cia fazowego pomigdzy
napigciami z transformatora Tr 201 i Tr 202,

Przeciwnie pkt. 5 Tr 202 Jjest poigczony przez diody D 208 =D209
pkt. 4 Tr 202 w drugim pdé% -okresie.
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sdy nie ma przesunigcia fazowego dla f=2 MHz, napiecia z obu
‘ransformatoréw kompensujg sig¢ wzajemnie i na wyjéciu nie otrzy-
Dujemy zadnego sygnatu. W praktyce nie dodé doktadna kompensacja
spowodowana asymetrig uk¥adu powoduje pojawienie sig na wyjsciu
napigcia o podwéjnej czestotliwodci i amplitudzie rzedu 50mVss.
Do ustawienia symetril demodulatora suzy opornik regulowany

R 216,

¥ przypadku przesunigcia fazowego o 180° / f£=3 MHz/ pkt.4 Tr 201,
ctéry jest dodatni bedzie uziemiony a wigc impulsy ujemne o cze-
stotliwodci podwéjnej pojawig si¢ na wyjéciu demodulatora jako
napigcie state-ujemne,

¥ przypadku przesunigcia o 90° / £=2,5 MHz/ pkt. 5 i 3 przekaczone
zostang w Srodku okresu ujemnego na pkt. 3 i 5 okresu ujemnego.
Japigcie zmienne o czestotliwodci podwdSjnej ukaze si¢ na wyjsciu
demodulatora po filtracji jako napigecie state o wartodcl zerowej.

Charakterystyka demodulatora,

[mv] 120
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Rys.5. Charakterystyka demodulatora

Demodulator piersécieniowy 2z linig opdéZniajgca ma dwie zalety :

a/ Czgstotliwoéé podstawowa sygnetu FM nie wystepuje w napigciu
wyjsciowym na skutek podwajania sig¢ czestotliwosci, a wige
czgstotliwosdci zakidcajgce / resztki FM-owe / mogg byé zlikwi-
dowane rezystorami R216 -~ R217,
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b/ Naplecie wyjéciowe dla czestotliwodeci Srodkowe] zakresu FM
/odcied szary/ wynosi OV.
W przypadku przerwy obrazowe] / brak sygnalu / napiecie wyJj-
Sciowe bedzie réwniez misto wartosdé zeroj w wyniku tego, prze-~
rwy obrazowe bedg automatycznie ukazane na obrazie telewizy~
Jnym Jako odcied szary.
Po demodulatorze zespolony sygnat wizyjny jest doprowadzony
poprzez deemfazg R219 - C214 do wzmacniacza T 204.
Deemfaza powoduje ostabienie wyzszych czegstotliwodci, bar -
dziej wzmocnionych przez wzmacniacz zapisu /preemfaza/.
Ewentualne pozostaXo$ci nodnej FM sg odfiltrowane filtrem dol-
no przepustowym 1,8MHz L203 - L204,
Nastepnie sygnat zostaje wzmocniony przez wzmacniacz o wapdl-
nym kolektorze T205 i doprowadzony poprzez kontakty przelgcznika
do gniazda G2 K-2,

Stopied syhchronizacji - zapis

Pobrany z wtdérnika emiterowego T102 sygnat wizyjny doprowadzony
Jest do stopnia detektora D 401. Kondensator C404 taduje sig¢ na-
pigciem odpowiadajgcym szczytom impulsdédw pionowych. Podczas tre-~
$ci obrazu kondensator roztadowuje sig¢ przez opornoséé obcigzenia
R403. State czasowe R402 - C402 oraz C404 R403 sg wigec tak dobra-
ne, 2e podczas tredci obrazu dioda nie przewodzi.

?o detekecji, wydzielone impulsy pionowego odchylanis sterujg
#wzmacniacz T401, w obwodzie kolektora ktdérego znajduje sig ogra-
nicznik impulsdéw D402,

Nastgpnie impulsy sg wzmacniane w dwustopniowym wzmacniaczu T402
i T403 oraz uformowane D402 -~ D403 w postacl Impulsdéw szpilkowych
o0 polaryzacji ujemnej i szuzg do sterowania multiwibratora asta-
bilnego T404 - T405 o zakresie synchronizscji 23 - 27 Hz.
Multiwibrator astabilny synchronizuje sig zatem z co drugim impul-
sem pionowym 50Hz /uformowanym na szpilkowy/ tzn. pracuje z czgs-
totliwoscig 25 Hz.

Rezystor nastawny R425 siuzy do ustawiania ujemnego sprzg¢zenia
zwrotnego, oraz polaryzacji bazy tranzystora T405 a tym samym do
ustawienia czgstotliwosdci wiasnej multiwibratora astabilnego.
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5a kolektorze tranzystora T405 pojawiajg sig¢ krdtkie dodatnie
impulsy, ktdére siuzg do sterowania multiwibratora monostgbil=-
rnego T406 = T407 poprzez kondensator C418. Okres drga’ prawi-
dXowo zestrojonego miltiwibratora T404 -~ T405 powinien wynosid
41,8 = 42 m sek, OpdéZnienie fazowe multiwibratora monostabil-
nego jest regulowane prrez zmiang state] czasowe] rezystorem
nastawnym R429, Na kolektorze multiwibratora monostabilnego
otrzymujemy zatem impulsy prostokgtne. Ujemné zbocze impulsu
prostokgtnego Jest na C420 rézniczkowane i przekazane do ukZadu
serwoj dodatnie zbocze jest zwierane do masy przez dlod¢ D404.
Impulsy prostokgtne uformowene w ukadzie. C421-D405
-D406 w impulsy szpilkowe doprowadzone sg do gtowic synchro 1
zapisane na tasmie jako impulsy odniesienia do wykorzystania
przy odczycie,

Przy odczycle jest mozliwe opdZnienie impulsu poprzednio za=-
pisanego o0 24 ms potencjometrem Sledzenia fazy PS,

Obraz_stojgcy

Podeczas odczytu przy weidnieciu klawisza %braz stojacy, taéma

nie przesuwa sig, zatem impulsy odniesienia zapisane na tasmie

nie sg przez giowice czytane, W celu uzyskania poprawne] pracy

do uk%adu synchronizacji doprowadzone jest napiecie sieciowe 50Hz
jako impulsy odniesienia dla impulséw tachometrycznych /poxozenie _
begbna/. Gdy gtowica nie trafia na écieéke, obraz moze by¢ czesdcio-
wo nieczytelny.

Nalezy w takim przypadku lekko obracad krgzek z tadmg z Jednocze-
sng obserwacjg obrazu na kineskopie TV az do ustawienia sieg
prawidiowego obrazu.

Obraz stojgcy nie moze trwaé diuzej jak 5 min poniewaz giowice
czytajg jedng sclezke tadmy 1 moga uszkodzié w miejscu styku

tadme¢ wizyJjng.

Zasilacz

Napigcle zmienne z uzwojenia wtérnego transformatora sieciowego
wyprostowane Jest w uktadzie Gretza 4 x BY233, po
odfiltrowaniu skXadowej zmienne] kondensatorami C1 iC, dopro-
wadzone jest do uk}adu stabilizacji napigcia T, - T601,
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Tranzystor mocy T1 poxgczony Jest szeregowo 2z rezystancjg ob-
cigzenia,

¥ przypadku wzreostu napigcia wyjsclowego, z dzielnika napiecia
R604 - R605 - R606 podawane jest napiecie sterujace na baze
tranzystora T601, Natomiast emiter T602 spolaryzowany Jjest
napig¢ciem odniesienia, zrealizowanym przez diodg¢ Zennera D602

i rezystor R603.,

W rezultacie nastgpi wzrost prgdu tranzystora T601, zwigkszy sie
spadek napigcia na rezystorze R602 i zmniejszy sie napiecie uje-
mne bazy tranzystora.Tl.

Doprowadzi to do spadku prgdu tranzystora T1 i zmniejszenis
napigcia wyjsciowego. Zasilacz stabilizowany daje napigcie stake
12,5V p 0,1V przy poborze prgdu 1A i zmianach napigecia sieciowego
220v % 20v, DokXadnej regulacji napiecia wyjsciowego dokonuje sig
rezystorem nastawnym R 606,

Serwomechanizm s*uzy do utrzymania statych obrotéw begbna z gio-
wicami, aby przy odczycie $ledzone byly te same scilezki ktére
zostaly zapisane i analiza ich rozpoczynaza si¢ w réwnym czasie.
Bgben z gtowicami posiada maky magnes staly, ktdéry przy kazdym
obrocie bebna indukuje w gtowicy techometrycznej GT, umieszczone]
w nieruchomej cze$ci bebna, impule napiecia zwany impulsem techo-
metrycznym. Tranzystor T501 wzmacnia dodatnie impulsy,

przez co na kolektorze tranzystora pojawia sig¢ impuls ujemny.

Ten ujemny impuls poprzez diodg¢ D501 dochodzi do multiwibratora
bistabilnego T502 - T503 ktdry speinia rol¢ detektora fazy.

Do bazy tranzystora TS503 poprzez diod¢ D502 doprowadzony zostaje
ujemny impuls szpilkowy z ukiadu synchronizacji /odczytany 2z
tasmy impuls odniesienia/.

Przy obrotach bgbna z gkowicami /15000br/min / dostarczone sg

do ukladu serwo impulsy szpilkowe o czestotliwosci 25 Hz 1 sq
poréwnywane z fazg impulséw odniesienia w detektorze fazy

/ przerzutniku bistabilnym /.

Wspdiczynnik wypeinienia napigcia prostokgtnego na kolektorach
detektora fazy jest miara przesunigcia fazowego migdzy tymi
impulsami.
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Japigcie impulsowe odprowadzone jest z obydwu kolektoréw dete-
ttora fazy przez rezystory R514 i R515, przy czym *adujg sie

tym napieciem kondensatory C507 i C508 oraz C510 i C516.
Xompensacja skiadowe]j zmiennej nastepuje w filtrze C507, R516,
oraz C508 R515,

Sk¥adowa staxza poprzez filtr zaporowy 25Hz zbudowany na tran-
zystorach T504 - T505 steruje baz¢ wzmacniacza pragdu statego
T507.

Jo bazy tranzystora T507 dochodzi na drodze bezposrednie] po-
orzez opornos$é wejsciowg R524, R523, 0514 sktadowa stata i re-
sztki sk¥adowej zmiennej 25Hz oraz poprzez wzmacniacz selektywny
7504 - T505 sktadowa zmienna 25Hz odwrécona w fazie o 180°,
Amplituda napiecia wyjsciowego z kolektora T505 jest ustawiana
rezystorem R5é6 a faza rezystorem R522,

¥ wyniku nastgpuje kompensacja resztek sygnazu 25 Hz, Wzmacniacz
speracyjny skada sig¢ z tranzystordw T507-T508-T509-T510.

Dla stabilizacji wzmacniacza uzywa si¢ ujemnego sprzezenla zwro-
tnego R541, jak rdéwniez elementy dodatniego sprzezenia zwrotnego
R523 - R524-C514 powodujg ze wzmocnienie wzmacniacza w funkcji
czestotliwodci odpowiada stakxe] czasu uktadu mechanicznegoe.
Wzmocnienie fazy bardzo niskiej czestotliwosci gidwnie zalezy

od elementéw R541-R523-R524.,

StaXa czasowa C514 - R524 okresla poczatek, a stata czasowa R523
C514 okresla koniec zakresu rézniczkowania.

R218 i C218 oszabiajg czestotliwodci wysokie lezgce poza zakre-
sem pracy. Dla uzyskania prawidXowe] pracy, wzmacniacz operacyjny
prgdu statrego musi mieé duze wzmocnienie, Z dzielnika naplgcie
R528 - R543 doprowadzane jest sprzezenie zwrotne dodatnie do bazy
T508 powigkszajac wzmocnienie wzmacniacza.

W tym stanie uktad przenosi pasmo okozo 0,1 Hz.

¥ kolektorze T2 jest wtaczona cewka hamulca elektromagnetycznego.
Zmiana fazy pomigdzy impulsami tachometrycznymi /bebna z giowli-
cami/ a impulsami odniesienia /odczytanymi z tasmy/ powoduje
zmiang warto$cil pradu w cewce hamulca a zatym regulacj¢ hamowanla
silnika napedzajacego beben z growicami.
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Fzzn réwnowagil, ktdéry zostat osiggniety przy przesunigciu fazowym
E¢dzy impulsem odniesienia a impulsem tachometrycznym / poXozenie
bsku z gtowicami o 180° / okredla napiecie na bazie tranzystora
B38 1 jest ustawiane potencjometrem R530.

lezdy obwdd regulacji z duzym wzmocnieniem ma wgskie pasmo prze-
ipszenia, zatem uk}ad moze staé sig¢ nie stabilny gdy przychodzgce
Fzy rozruchu bgbna z g¥owicami impulsy.pojawig si¢ z nizszg
me¢stotliwoscig niz impulsy odniesienia.

Eestabilnosci obwodu mozna unikngé zwigkszajgc szerokosé pasma

| eliminujgc catkowanie, Wzrost szerokoéci pasma osigga sig¢ pray
komocy diod D504 - D505 i wynosi %1 Ha.

Eody D503, D504 sg podczas normalnej pracy zatkane napigciem po-
Eryzujgcym. Wtérnik emiterowy T506 jest oddzielony od bazy T508

| kondensatora catkujacego C519. W czasie rozruchu zmieniajgcy sig¢
wznat pojawl si¢ na bazie tranzystora T506 przez filtr R515-C516
. » zalezno$ci od polaryzacji nastepuje przekroczenie napigcia
rogowego diod D503, D504.

rowadzgca dioda przenosi sygnat przez matg opornoéé do bazy tran-
rFstora TS08,

E-acniacz operacyjny Jjest teraz sterowany z detektora fazy przez
Ez¢ przeciwng, wzmocnienie Jego maleje dzigki maXej opornosci
tirnika i w rezultacie otrzymamy wzrost szerokos$ci pasma.
Eskoomowy obwdd / impedancja emiterowa T506 + 1/2 R534 + D503
ezlegdnie 1/2 R534 + D504 / jest podtaczony rdéwnolegle z C519,
cndensator C519 Jjest praktycznie przyXgczony na krétki okres

gasu z wtérnikiem tak, ze jego funkcja catkujgca jest eliminowana.
zad startu zapewnia zatem bardzo szybkie uzyskiwanie stanu réw=-
pwagl ukXadu serwo.

E7 tylko napigecie na T506 jest ponizej napigecia progowego /zapo-
s=ego/ diod D503, D504 praca catkujgca systemu kontroli funkcjonu-
¢ nadal,

:apieﬁ'fonii sktada si¢ z:

» Wzmacniacza fonii-3 stopnie wzmacniaczy na tranzystorach
7408-T409-T410,

. Generatora kasowania i prgdu podkzadu T412,

» Obwodu wskaznika wysterowania T411,
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@3gnax fonii jest doprowadzony na kontakt 4 gniazda G2 albe przez
Eontakt 142 G3 z dzielnika napiecia R, R3.

® oozycji zapls przez kontakty 1 - 2 przetgcznika sygnat doprowa-
@zony zostaje do plerwszego stopnia wzmacniacza T408. Potencjometr
F? gXuizy do regulacji amplitudy.

Eig¢dzy stopniem drugim T409 a trzecim T410 znajduje sig¢ ujemne
s-rzezenie zwrotne - uk*ad korekcjl czestotliwodciowej osobno dla
mzpisu i odeczytu.

Brzy zapisie ukzad korekcji jest zrealizowany przez elementy R452
Ei54 - C433,

B: wzmocnieniu i podniesieniu wyzszych czestotliwodci przez ukiad
korekeji przy zapisie sygnat fonii poprzez kontakty 10- 11 przei.
E zasila gtowice fonii GF.

EZwnoczeénie po detekcji i wzmocnieniu przez tranzystor T411 sy-
gnat steruje wskaznik poziomu wysterowanis fonii F,

Esnerator kasowania pracuje z czestotliwosdcig 65 kHz w ukXadzie
Colpilsa,

Indukcyjnosé cewki gtowicy kasowania stanowli element obwodu re-
zonansowego generatora.

Zoprzez dzielnik pojemnosciowy C440-C441-C422 napigcie kasowania
zagila gtowice fonli dostarczajgc pragd podkiadu ,

CTc¥ad korekcji odtwarzania siuzy do t}*umienia wyzszych czgstotli-
woscl i jest zrealizowany przez elementy R453, R455, R434.

Erzy odczycie sygnal doprowadzony jest przez kontakty 8-9 przei.
A pkt.4 G2,

Sonda Rys.42 poz.15

Sonda sXtuzy do doprowadzenis sygnaiu wizji z ostatniego stopnia
mzmacniacza p.cz. odbiornikaTVde wzmacniacza wizji umieszczonego

w przystawce.

Sonda posiada dzielnik pojemno$ciowy oraz szerokopasmowy transfor-
zator dopasowujgcye.

Zaréwno transformator jak i kondensatory posiadajg dobrg izolacj¢

=2 przebicie, oddzielajg bowiem korpus telewizora od korpusu mag-
ne tOWidu.

iygnat wizyjny z ostatniego stopnia wzmacniacza pP.CZ. odb,TV po-
-rzez sonde zostaje doprowadzony do dwustopniowego wzmacniacza
wizji T1-T2 a nastgpnie do detektora wizji D1.



o wtérnika emiterowego T4 a nastepnie do kontaktu 2 G1.

Zedzy stopied T1 a T3 wigczona jest automatyka.

utomatyka zbudowana jest na tranzystorach T7 - T6 - T3 i dzia-
2 w sposdéb nastgpujacy:

ezelil wzrodnie sygnat wejSciowy, wzroénie spadek napigcia na
olektorze T3 - odetka sig¢ tranzystor T7, ktéry ma emiter spo-
ryzowany dzielnikiem napigecia R19 - R20,

rzez obwdéd tranzystora T7 oraz rezystory R22 - R21 zaczyna

zyngé prad. Spadek napigcia na oporniku R21 odblokuje tranzy-
tor T6, a spadek napigcia na R24 steruje baze tranzystora 5.
anzystor T5 / w ktérego obwodzie kolektora jest obwdd filtru

7 1 rezystor R6 / tXumi obwéd filtru a nastepnie poprzez zmniej-
zenie napigcia na kolektorze T1 zmniejsza wzmocnienie stopnia T1.

topien przekgczajgcy zapis - odczyt zbudowany jest na tranzysto-
ze TB.

o4

pozycji zapis baza tranzystora T8 nie ma doprowadzonego napig-
a2, tranzystor jest zatem zatkany.

pozycji odeczyt baza trenzystora dostaje napiecie polaryzacji
pkt. 5 G1 tranzystor T8 przewodzi i doprowadza sygnat z kon-
=ktu 2 G1 do wtérnika emiterowego T9 i ukiadu przywracenias skka-
owej stazej D3.

2 wzmocnieniu skiadowa zmienna i sk*adowa stala zostajg dopro-
=dzone do emitera modulatora T12,

> bazy modulatora T12 zosvaje doprowadzony sygnal 38 MHz z gews
=ratora T11.

vdzielona w transformatorze wyjséciowym L2 nodna 38 MHz zmodu~-
-wana sygnatem wizyjnym poprzez transformator oddzielajgcy Tr 2
>prowadzona jest do p 3 G2, a stad przy pomocy kabla na wejscie
ierwszego stopnia p.cz, odbiornika telewizyjnego.

=dnoczednie zostaje przerwany obwéd napigcia anodowego na gro-
icg UKV odb, TV, aby nie byto interferencji sygnaiu odczytywa-
=20 z tadmy magnetowidu z sygnalem z anteny odbiornika TV.
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Pomiary elektryczne

Autotronsformoaotor
220v 54

Zosilocz
stabilizomany

. "

Rys.6 UkZad pomiaru zasilacza
- Dokonaé¢ pomiaru nepigcia staXego zasilacza stabilizowanego
przyrzgdem o opornosci 100 k% /V.
- Weisngé klawisz odczyt.
- Napigcie stale zasilecza w np 6-4 winno wynosié 12,2Vi 2%,
- Napigcie regulowac¢ rezystorem R-606,
- Weisngé klawisz zapis.
- Napigcie state nie powinno sig¢ zmienié wiecej jak 0,1 V.

- Do pp 6-4 podigczyé oscylograf.

- Napigcie tegtnierd nie powinno przekroczyé wartosci 25mV ss.

- Zmieniajgc napigcie sieci autotransformatoren220V: 10% napie~
cie wyjéciowe winno wynosié 12,2VE 1%,



Rys.49. Zasilacz - Ptytka PV-600
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1. Filtir_dolnoprzepustowy

- L101 - L102 pxytka PV-100 Rys.45

1! vor s 1y, 7

4
N

-2«

wy | Wobuloskap | we

Rys.7. UkZad pomiaru filtru dolnoprzepustowego

- Wcisngé klawisz "zapiz"

Doprowadzié na wejdcie filtru dolnoprzepustowego do pp 1-1
sygnat z wobuloskppu o amplitudzie 1V s-s i dewiacji O«3 MHz.
Zestroié filtr przez pokrecenie rdzeniami cewek L-101 i L-102,

Doprowadzié zbocze charakterystyki przenoszenia filtru na cze-
stotliwodé graniczng 1,7 MHz jak na rys.8.

Uny |

21008

Rys.8. Charakterystyka przenoszenia filtru
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Rys.45. Pxytka kompletna PV-100
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Modulator

,,05,, r,oé‘ raloml.‘fl

Rys.9. UkZad pomiaru czestotliwodci modulatora

- Klawisz zapisu wcisngé.

- Ustawié czestotliwosé modulatora T105 - T106 bez sygnaiu ste-
rujgcego przy pomocy rdzenia cewki L 103 na £ = 2 MHz,

- Ustawié amplitude sygnaXu modulatora rezystorem R 126 na U=1,5

Vs-s
b/ Pomiar dewiacji modulatora
61 K2 B 4 m%ﬁ%%ﬁ@&ﬂﬁﬁ%@——T
zmacmacz
@—- o Hodulator |~o—{ l
] 10k
l |
] D062 20k ! £_
| 'Eﬂ“””]:i::jT o
I
f=243MHz !
| 100k ale |
Generator TR 1750;’/ w0, | a
testorvy o+ 1H |

u=02-05v

Rys.10. Uk*ad do pomiaru dewiacji modulatora.
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Klawisz zapisu wcisngé.
Do gniazda G2 kontakt 2 doprowadzié sygnat bieli z generato-
ra testowego.

Ustawié amplitude generatora na 1V s-s.
Potencjometr R 115 - ogranicznik bieli, ustawié na minimum
opornosci.

Do punktu I pomocniczego ukiadu pomiarowego,
doprowadzié sygnat z generatora sygnalowego.
Ustawié czestotliwoéé generatora na f£=3 MHz,

Ustawié amplitudg¢ napiecia wyjéciowego na U = 0,5V,

Punkt III . . . doxgczy¢ do pp 1-4 modulatora.

Oscylograf dwustrumieniowy podgczyé néstepujqcox

Kana* A - do punktu IT

Kanatx B - do gniazda G2 kontakt 2.

Potencjometrem wysterowanies wizji PV uzyskaé zdudnienie na
szczytach bieli,

Przestroié generator sygnaowy na f=2 MHz.

Uzyskaé zdudnienie dla:

a/ Impulséw synchronizacji ramki /linii/ 1,9 MHz

b/ Poziomu wygaszania 2,1MHz jak na rys.11

- Rezystorem nastawnym R-109 ustawié wekazdéwke wskazZnika wy-
sterowania wizji na granicy pola czerwonego.

W przypadku gdy zdudnienia wypadng na innych czestotliwoédcieck
jew. nalesy skorygowaé czestotliwoéé nodng modulatora i ponow-
nie dewiacjeg.

Kono! 4

Konat &

Rys.11, Przebiegi ogladane na oscylografie :
a/ sygnat sterujscy biel
b/ napigcie wyjsciowe z pomocniczego uktadu pomiarowegm.



- 2T =

-/ Ustawienie ogranicznika bieli

R115

_____6352} 7103

Rys.12, Uk*ad do ustawiania poziomu bieli

- Klawisz zapisu wcisngé.

- Do gniazda G2 kontaixt 2 doprowadzié sygnax "Krata" o amplitu-
dzie 1 V s-s z generatora testowego.

- Potencjometr wysterowania wizji PV ustawié na 100% dewiacji
/wskazéwke wskaznika wizji ustawié na granicy pola czerwonego/.

- Oscylograf podtgczyé do kolektora tranzystora T 103 P11 /piytka
PV-100 Rys. 45 /, jak na rys. 12

- Ustawilé rezystorem R-115 poziom bieli jak na rys.13

Rys.13. Napigcie na ograniczniku bieli
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3. Wzmacniaecz_zapisu wizji - pxytka PV-100 Rys.45

Tr wirujgey
baKe Wzmacmacz uzn. prerwoine
| Modulo tor zapisu o5 3-8
]
Generator
testomy

Rys.14., Uktad do pomiaru wzmacniacze zapisu wizji

- Klawisz gapisu wcisngé,

- SygnaXu nie doprowadzaé

- Potencjometr wysterowania wizji PV ustawié¢ na minimum

- Do punktu 3-7 podigczyé oscylograf,

- Rezystorem R - 126 ustawié napiecie na 152 rdéwne 80mV s-s,

Ze wzgledu na tolerancj¢ growic wizyjnych mozna nie uzyskad
maksymalnego prgdu zapisu przy podanej wartosci napigcia.
Optymalng wartoéé prgdu zapisu osigga sig¢ w sposdéb nastepujgcy:
a/ Nalezy do G2 K2 doprowadzié sygnat bieli z generatora tes-
towego.
Potencjometrem PV ustawié peine wysterowanie / wskazdwka
wskaZnika wysterowania na granicy pola czerwonego/. Zapisad
sygnat bieli przy réznych wartodciach prgdu zapisu /Regulowad
rezystorem R-126 /.
Wxgczyé odeczyt.
Pomierzyé napigecie odczytu w punkcie 2-1 na wyjsciu wzmacnia-
cza oscylografem.
Optymalny prad zapisu osigga si¢ przy maksymalnym napieciu
odtwarzania,
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®/-Doprowadzié do G2 K2 sygnal "krata" z generatora testowego.
-WekaZnik wysterowania ustawié na~2 mm przed granicg pola
czerwonego potencjometrem wysterowania wizji PV
-Klawisz zapis wcisngé
-Do punktu 3-7 podigczyé oscylograf.
-Dokonaé zapisu sygnalu krata, przy réznych wartodciach prgdu
zapisu - regulowaé rezystorem R 126,
-Wcisngé klawisz odczyt.
-W przypadku przesterowania otrzymamy przy odczycie postrze-
pione krawgdzie pionowe kraty jak na ryse. 15.

Rys. 15. Oglgdany przy odczycie przesterowany
sygnat "krata",

Wtedy nalezy rezystorem R - 126 zmniejszy¢ prgd zapisu od
wartosdci prgdu przesterowania o~15 + 20%.
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1008
Generotor L« 3-8 54
w.cz. )
Wzmaenigez
P 108 odczyty
7+ 38 MAz -

Rys.16. Uktad do pomiaru wzmacniacza odczytu wizji

Klawiszy nie wlgczad,przewody od pp3-41 3-8odigezyc,

Do pp 3-8 podtgczyé generator sygnalowy wW.Cz. przez
dzielnik jak na rysunku,
Napigcie wyjdciowe generatora ustawié na 10 mVsk.
Oscylograf podigczy¢é do pp 3-4 - opornosé wejsciowa oscylo-
grafu wigksza od 1 M2 30 pF.
Czgstotliwosd¢é generatora ustawié na 2 MHz.
Napigcie wyjdciowe wzmacniacza wynosi ~ 5 V s-s.
Czestotliwoéé generatora ustawié na 3 MHz.
Napigecie wyjsciowe wzmacniacza wynosi~5 V s-s,
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Prytke PV 300

Prytka PV 200

Rys.47. Widok magnetowidu od spodu
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Pomiar_ogranicznika T201 - T202 = T203 piytka PV-200 Rys.46

Generofor w.caz.

Uktod /()’
ogramiczni ka

Rys.17. Ukxad pomiaru ograniczniks

- Klawiszy nie wigczad,

- Przewody od pp 2-1 odxgczyd.

- Do pp. 2-1 dokgczyé generator i ustawié na f=2 MHz,

v Do pp P21 dotgczyé oscylograf.,

- Napigcie wyjsSciowe generatora ustawié na 300mV s-s.

- Napigecie na oscylografie winno wynosié 3V s-s .

- Sprawdzié dziaXanie ograniczajgce zmieniajgc napigcie genera-
tora w zakresie od 10mV - 1V s-s,.

/‘\\/\\/\\ jfﬂ "

Rys.18. Napiecie na wyjdciu ogranicznika w pp21.

vi




Rys.46. Prytka 5V - 200 i Pxytka PV - 500
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Pomiar demodulatora_ / linearyzacja_/ ptytka PV-200 Rys.46

D207 - D208 - D209 = D210 = L202 - L201
UkXad pomiarowy:

wy —o2-f P??

Wabuloskop Demodulotor

we o

Rys.19. UkZad do pomiaru demodulatora

- Klawiszy nie wlgczaé ,

- Doprowadzié¢ do pp P22 wejécie wobuloskopu.

- Doprowadzié do pp 2-1 wyjscie wobuloskopu.

- Napigcie wyjéciowe wobuloskopu ustawié na 120 mV,

- Dewiacje¢ ustawié na AF = 6MHz,

- Pokrgcajgc rdzeniemi cewek linii opdéZniajgcej L201, L202 usta-
wié charakterystyke "S" demodulatora jak na rys.20.

vi

4Nz 5””1 f
1MNz SMHz -

Rys.20, Charakterystyka "S" demodulatora.



= 33 -

Borekcja charakterystyki "S"

« Do G2 K2 podigczyé sygnat "schodki": generatora testowego.

e Do pp 2-4 podtgczyé oscyloskop.

= Wigczyé klawisz "odeczyt".

« Pokrgcajgc rdzeniami cewek 1linii opéZniajgcej L201 - L202
skorygowaé ewentualne znieksztaXcenia sygnatu " schodki "
Jak na rys,.21.

L

ks :
,
b
3
a=b
a#b
dobrze 2le

{578.21, Przebiegi przy korekcji charakterystyki demodulatora.




?iltr_dolno.przepustowy T204 - T205 1204 - L1203 _p2ytka PV-200
- Rys 46

ne o —e P22 294 .

Wobuloskop Filtr
aolno przepustory

Ny »

Rys.22, Uktad pomiaru filtru dolnoprzepustowego

- Klawisz " odczyt " wcisngé.

- Punkt 2-1 zewrzeé z maeg.

- Doprowadzié do pp P22 wyjsécie wobuloskopu o amplitudzie 1V s-s,
- Pod¥aczyé do pp 2-4 wejscie wobuloskopu,

- Ustawié dewiacje AF = 3 MHz,

- Pokrecajgc rdzeniami cewek 1203 - L204 doprowadzié kolano zbo-

cza charakterystyki przenoszenia filtru na czgstotliwoéé 1,7MHz
jak na rys.23,

- Odxgczyé przewdéd od punktu 2-1

Uwy

e |

LT, 7Fihe

Rys.23., Charakterystyka przenoszenia filtru dolnoprzepustowego.
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Uk?ad pomiarowy:

Uy Ky
1008 6 tor m.
@ 24 2-1 o , eneralor m.cz,
Tor odczytu /d
3002 2*3MHz

Rys.24, Uk*ad pomiarowy do ustawienia symetrii demodulatora
- Klawisz " odczyt " wciengd.

Do pp 2 = 1 podgczyé generator w.cz. o napieciu wyjsdciowym
50 ¢+ 100 mV

Do G2 K2 podigczyé oscylograf.

Pokrgcajgc rezystorami R =216 1 R -217 uzyekaé minimalne na-
plecie wyjéciowe dla f=2 - 3MHz/maks., 60mV s-s/.
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Ustawienie przerwy migdzy-obrazowej

Ustawienia przerwy migdzyobrazowej nalezy dokonaé po
uprzednim ustawieniu stopnia synchronizacji i serwo.

62 k}

P32
QOJ Stopier
Modulator synchronizacyi

i serwo-requlacyi —

Generator
testony.

Rys.25, Uktad pomiarowy do ustawiania przerwy migdzyobrazowe]

- Do gniazda G2 K2 doprowadzié sygnak wizji "schodki" z genera-
tora testowego.

- Wcisngé klawisz zapis,

- Wysterowaé potencjometrem PV poziom na 100% modulacji /wskazé-
wka wskaZnika wysterowania ustawiona na 2mm przed granica pola
czerwonego/.

- Dwustrumieniowy oscylograf podigczy¢ w sposéb nastegpujgey:

- Kanax A - G2 K2

- Kanat B - pp P52

- Rezystorem R 530 piytka PV-500 Rys.46 ustawié wspéXczynnik
wypeiniania impulséw w kanale B na 0,5.

- Rezystorem R 429 ptytka PV-400 Rys.48 ustawid zbocze impulsu
kanatu B na 10 1linii 640/us przed impulsem pionowym w kanale A
Jak na rys.26.
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Rys.26. Sposéb ustawienia zaleznoéci fazowych migdzy sygnatem
wizjl a przebiegiem z detektora fazy.

Kanaf A

- Zapisaé sygnat wizyjny na tasmie.

- Odczytaé sygnat wizyjny i obserwowaé czy przerwa obrazowa
zostaza prawidiowo ustawiona.

- Ewentualng korekcjg¢ nalezy przeprowadzié ponownie w pozycji
zapis rezystorem R 429 i przy odtwarzaniu skontrolowad.
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Pomiar_odstgpu_sygnak/szum,

o
= -
Monifor ‘ ”agm'd
Generator
lestomy | l

Rys.27. Uklad pomiarowy do pomiaru odstepysygnat/szum.

- Do G2 K2 doprowadzié sygnat "schodki" z generatora testowego

- Wxgczyé klawisz zapis.

- Wysterowaé na 100% modulacji.
/ Wekazdwke wskaZnika wysterowania na~ 2um przed granicg pola
czerwonego/.

- Dokonaé zapisu sygnalu testowego.

- Do G2 K2 podigczyé oscylograf.

- Wigczy¢é klawisz odczyt.

- Dokonaé odczytu zapisanego sygnatus,

- Potencjometrem $ledzenia Sciezek PS ustawié na najmniejsze
zakXécenia w sygnale.

- Odstgp sygnat /szum musi byé 2384B  /dla szarosci/

Wielkoéé stosunku sygnai/szum okredla sig¢ wg. wzoru:
Usyg . Usyg._ss
Usg Usz se Napiecie szczytowe szuméw nie powinno
------ przekraczaé 50mV,

Poziom bieli

Uszum.

Vsygn

Poaiom czerni

Rys.28. Sposéb okredlenia szuméw wizyjnych
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Pomiar zakresu $ledzenia sciezek

Eys.29. UkZad pomiarowy do pomiaru zakresu dledzenia Sciezek

G2k,

P43 o
O Uktod 4 9
synchroni zacji
s T
Generator ' |
festowy

- Weisngé klawisz "obraz stojgcy"

- Oscylograf podigczyé w sposéb nastepujacy:
Kanatx A : kolektor - P43 pxytka PV-400
Kenax B : pp 4 - 27. pxytka PV-400

- Podstawa czasu oscylografu 5 ms/cm.

- Potencjometrem PS - éledzenia Sciezek ustawié¢ R min, i R max.
- Impuls z przerzutnike monostabilnego pp 4-27 powinien zmieniaé
slg¢ w fazie przy zmianach potencjometru Sledzenia sciezek. PS
od minimum do maximum w granicach T > 20msek. wzglgdem impulsu

wejsciowego P43

r N T P 43
| oo 427

T>20ms

Rys.30. Sprawdzenie zakresu sledzenia Sciezek.
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~ Dokonaé zapisu catkowitego sygnatu bieli z modulacjg 100%

-~ Na pp 2-1 podikgczyé oscylograf, piytka PV-200 Rys.46
/Podstawa czasu Sms/cm.

- Wigezydé odezyt i potencjometrem PS ustawié na maksymalng empli-
tudg na oscylogramie jak na rys.31.

Glowical Glowica i

B

preerwa obrazowa

178.31. Przebieg napigcia o maksymalnej amplitudzie w pp 2-1

- Stosunek amplitud % albo g miedzy giowicami I 1 II powinien
byé mniejszy od 3 dB,

Minimalne napigcie wyjéciowe /b albo d/ musi byé 2150mV s-s.

Amplituda zmienia sig okresowo, nalezy zatem kontrolowaé

-rzesuw tadmy na begbnie,
Tadma biegnie nierdéwnomiernie /.,
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Rys,50, VWidok begbna
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fpniar systemu serwo piytka PV-500 Rys.46

Wszystkie pomiary nalezy przeprowadzié w pozycji zapis.
tawienie stopnia synchronizacji musi byé bardzo dokzadne.

izgczyé hamulec elektromagnetyczny od tranzystora T2. Lgczdéwka
-1 / patrz schem. montazowy /.

iirgczyé przewdd od punktu 5 - 5, piytka PV-500.

E;cznikiem czasu pomierzyé okres impulséw tachometrycznych w
punkcie P51 pkytka PV-500. Okres T powinien wynosié 1=38%05m sek.

Foniar multiwibratora bistabilnego T502 - T503.

i - D — - — T — . S T ————— . — - — - — — Y —— —— — —— > o~ ——— ——

‘ 6K, P52
Uktad

.|
I
|
!

defeklora fazy |
l

.

Generalor

|
|
testowy | S———

Zy8.32, Uktad do pomiaru multiwibratora bistabilnego
- Do G2 K2 doprowadzié¢ sygnal '"biel" z generatora testowego

Wgczyé klawisz "zapis",
Potencjometrem PV ustawié wysterowanie na 100% modulacji

/wskazdwka wskaznika wysterowania na granicy pola czerwonego/
Do punktu P52 piytka PV-500 podigczyé oscylograf.

Rezystorem R530 ustawidé symetrig¢ impulsu prostokgtnego
/wspéczynnik wypeinienia impulsu 0,5/

Jstawienie filtru zaporowego 25Hz T504_-_T505 piytka PV-500 Rys.46

——— v - o o e W e v S G o - ———— ——— -

- Oscylograf podxgczy¢ do pp 5-8.
- Rezystorami R522 - R526 ustawié minimalne napigcie zmienne
wpp 5 - 8.
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Napigcie /25Hz/ W p.p. 5-8 musi byé mniejsze od 5V s-s.

W a a 3

Filtr powinien byé tak zestrojony aby podczas normalnych
warunkdéw pracy nie zachodzilo przesterowanie wzmacniacza.,

- Woltomierzem lampowym zmierzyé napigcie polaryzacji zaporowej
diod D503 D504.

- Napigecie na diodach D503 i D504 winno by¢ symetryczne.

- Symetri¢ napiecia ustawié RS534.

- Ustawié pozycjle zapis.

- Miliamperomierz wigczyé w szereg z cewkg hamulca H. /Z1-1/

- Maksymalny prgd hamulca /przy zatrzymaniu tadmy winien wynosid
230 T 25mA /ok.11 V 8k/.

- W normalnej pracy /przy biegu tadmy/ prad musi mieé wartosé
150 % 30 mA. /ok. 7V sk na hamulcu/.

- Wartoéé prgdu regulowaé R 537. piytka PV-500

- Przy zatrzymaniu bgbna prgd hamulca powinien wynosié nie wigce]
jak 40mA /okoXo 1,8V sk na hamulcu /.
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b2 ky
P43
Uktad
formon. (mp.
Generator Licznik
testony czasu

Rys.33. Uktad do pomiaru napiecia odtwarzania gkowicy synchro

- Do G2 K2 podaé sygnax "biel" z generatora testowego.

- Wxgczyé klawisz zapis.

- Potencjometrem PV wysterowaé na 100% modulacji / wskazdéwka
wekaZnika wysterowania ustawiona na granicy pola czerwonego /.

~ Oscylograf podtgczyé do p.p. P43. piytka PV-400

- Dokonaé zapisu,.

- Napigcie w p.p. P43 powinno byé >S5V s-s.

- Wgczyé odezyt.

- Napigcie odczytu gowicy synchro winno wynosié 6V s-s.

- Podigczyé do p.p. P43 licznik czasu.

~ Czas T impulsu przy odtwarzaniu wynosi 40ms.,
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Ugtawienie multiwibratora astabilmego T404 - T405 piytka PV-400
Rys.48

Oenerator
imp.
GaKe
e 47 pgye
Generator Urz.
testowy [} form. adid
mp. Uktad synchro.

licznik
czasu

Rys.34. Ukzad pomiarowy do ustawiania multiwibratora astabilnego

- Wtgczy¢ magnetowid /bez sygnau wizyjnego/.

- Oscylograf podXgczyé w sposéb nastepujacy:
Kanax A : G2 K2
Kanaz B : p.pe. P44

-~ Licznik czasu podXgczyé do pp. P45.

- Zmniejszyé licznikiem czasu okres drgai wiasnych T przerzutnika
agstabilnego.

- Rezystorem R-425 czas T ustawié na 41,7 - 42 ms.

- Do G2 K2 doprowedzidé sygnal wizji /biel/ z generatora testo-
wego.

- Wysterowanie potencjometrem PV ustawié na 100% modulacji
/wskazdéwka wskaZnika wysterowania na granicy pola czerwonego/

- Czas T musi teraz wynosié 39,9 - 40 m sek.

- Do pp 4-7 doprowadzié sygnax z generatora impulséw o czg¢stotli-
wodci od 48Hz do 52Hz i sprawdzié czy przerzutnik w tym prze-
dziale czg¢stotliwosci sie synchronizuje.
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Rys.48, Pxytka kompletna PV-400
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lezawienie multiwibratora monostabilnego T406 - T407 piytka PV-400

Rys. 48
p 4-27 »
Generotor 22 Multimibrator
testomy monostabilny e
| |

frs.35. Ukzad pomiarowy do ustawienia multiwibratora monostabil-
nego.

+ Klawisz zapisu wcisngé.

+ Do G2 K2 przytgczyé sygnax wizyjny "biel" z generatora testo-
7eg0.

» Potencjometrem PV wysterowaé na 100% modulacji / wskazdwka
nskaZnika wysterowania na granicy pola czerwonego /.

» Dwustrumieniowy oscylograf podxgczyé w sposéb nastepujgcye.
Jdxgczyé przewéd od punktu 4 - 27,
Kanax A 3 G2 K2
Kanat B : punkt 4 - 27,

~ Podstawa czasu oscyloskopu 5 ms/cm,

~ Impuls w kanale B ustawié w stosunku do impulsu z kanaiu A
rezystorem R-429 zgodnie z rys. 36.

l Kanol A

kosat ¥

T

Rys.36. Sposéb ustawienia multiwibratora monostabilnego
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Pomiar_ czutodci wzmacniacza zapisu fonii, ptytka PV-400 Rys.48
T408 -T409 - T410 - T411

22062 G2K4
4-20 o—
Generotor Wzmocmiocz G"
Okustyczny zapisu foril
2208
1008 Vv

Rys.37 Uk¥ad do pomiaru wzmacniacza zapisu fonii

- Klawisz zapisu wcisngé,

- Klawisz"obraz stojgcy" wcisngé.

- Regulator wysterowania PF ustawié na maksimum.

- Generator akustyczny podigczyé przez dzielnik 1 : 100 do G2 K4.

- Ustawié czgstotliwodé generatora £ = 1000 Hz,

- Napigcie wyjsdciowe generatora U = 17 mV,
Odxgczyé growice od masy i wigczyé szeregowo pomigdzy gXowice
a mas¢ opornik pomiarowy 100 ohm,
Przy pomocy miliwoltomierza lub oscylografu pomierzyé prad
piyngcy przez giowicg, ktéry przy peinym wysterowaniu powinien
wynosié 100/uA.
Do pomiaru wyxgczyé generator kasowania poprzez odlutowanie
tranzystora lub wyigczenie napigcia "+" od tranzystora T412
Uwaga - nie zwieraé, nie odxgczaé gowicy kasujacej - grozi to

uszkodzeniem tranzystora T412,

Zapisaé na tasmie sygnat 1000 Hz. Poziom napigcia wejéciowego
- 0,15 mV, Potencjometr wysterowania PF ustawié na maksimum.,
Odczytaé sygnat i zmierzy¢ znieksztaXcenia h%.
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“ostgpujgce tak kolejno ustawié taki poziom wysterowania aby
i~ieksztazcenia przy odczycie byly nie wieksze od 5% a napigcie

v jsciowe byto nie mniejsze od 1V sk. na opornoédci obcigzenia
wigkszej od 20 k2.

‘rzy ustalonym w ten sposéb poziomie ustawié wskaZnik wysterowania
*>nii opornikieﬁ regulowanym R 456 na granic¢ pola czerwonego.

o — v o v W s e U . s s s o S ————— — ——— - -~ - — — - —— — — — -

Piytka PV-400 rys.48

10kR G2 Ky
91-20
Generalor Wzmaocriacz
ohustycany 1002 zopisu forui G

~v8.38, Uk¥ad do pomiaru charakterystyki czestotliwosci wzmacnia-
cza zapisu fonii.

Do pomiaru wytgczyé generator kasowania przez odluto-
-owani tranzystora T412 lub wytgczenie napigcia "+" zasilajgcego
ten tranzystor. Nie wolno zwieraé¢ lub odtgczalé giowicy kasujgce]
-oniewaz grozi to uszkodzeniem tranzystora T412.
- Klawisz zapisu wcisngd.
- Klawisz " obraz stojgcy" wcisngdé,
- Generator akustyczny podtaczyé przez dzielnik 1 1000 do G2 K4.

- Ustawié czegstotliwoséé generatora F = 1000 Hz.

- Napiecie wyjéciowe generatora ustawic¢ na "-" 10dB w stosunku
do peXnego wysterowania.

- Miliwoltomierz podigczy¢ do pp 4 - 20.

- Napigcie wyjsciowe wynosi U = 0,2V ss,

- Czegstotliwoéé generatora ustawié na £ = 10,000 Hz.

- Napigcie wyjsciowe wynosi U = 1Vss.
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Pomiar wzmacniacza odczytu fonii piytka PV-400 Rys.48

Rys+39. Uktad pomiarowy wzmacniacza odczytu fonii

100002 Gz Ky
~Bpe - 4-20 ‘ @
Wzmacniacz
e 'F odczytu fonii »
10, 4 '
Genearotor v e
arustycany

- Klawisz odtwarzania wcisngé.

- Klawisz obraz stojgcy wcisngé.

- Do pp4 - 14 podigeczy¢ generator akustyczny przez rezystor
10 K852, oo

- WskaZnik wysterowania PF ustawié na max.

- Generator akustyczny ustawié na f = 1000 Hz.

- Napigcie generatora ustawié U = 20 mV,

- Do G2 K2 podigczyé miliwoltomierz napigcia zmiennego lub
oscylograf,

- Wartos$é napigcia na G2 K4 winna wynosié 1 Vpp.

- Dokonaé zapisu czegstotliwosci 120Hz,] kHz i 10 kHz na tadmie.

- Ustawié regulatorem PF dla 1 kHz poziom wysterowania /weka-
zéwka wskazZnika ustawiana na granicy pola czerwonego/, nasteg-
ﬁnie obnizy¢ poziom wysterowania o 10 dB.

- Miliwoltomierz napigcia zmiennego podigczyé do G2 K4.

- Zmierzyé napigcie dle w/w czestotliwodci przy odczycie.

- Réznica napigcia wyjsciowego przy skrajnych czestotliwosciach
nie powinna przekraczac 6dB jak na rys.40.

v 4

€548

170'7; Tk Hz 10kH2 gonnl

Rys.40. Charakterystyka dynamiczna toru fonii.
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Pomiar generatora_ kasowania T412_piytka PV-400 Rys.48

4-23

Generofor
kaosowania

4'20.—

Folormerz

iys.41, Uktad do pomiaru generatora kasowania.

Klawisz "zapis" i "odczyt" wcisngd.
Do pp 4 - 23 podigczyé oscylograf,
Napiecie w.cz. winno wynosié 120vE 10 V s-s8.
pp 4-20 podigczyé miliwoltomierz nepigcia zmiennego,
Przy pomocy trymera C 441 ustawidé napigcie podktadu w.cz.
wartodé U = 9 Vsk na giowicy.
Do punktu p 4 - 23 podxgczyé falomierz.
Czgstotliwosé generatora kasowania winna wynosié 65 ¥ 2 xHz.



ZESC _MECHANICZNA

[. KONSTRUKCJA MAGNETOWIDU I WYMIANA ZESPOIOW
WIADOMOSCI WSTEPNE

Magnetowid MIV-10 jest urzgdzeniem precyzyjnym, dlatego tez
#:=zelkie prace w zakresie napraw i konserwacji powinny byé prze-
rrowadzane zgodnie 2z niniejszg instrukcja przez personel fachowy.
I= rys.1,2 przedstawiono widok ogélny magnetowidu MTV-10,., Przed
irzystgpieniem do demontazu magnetowidu nalezy pamigtad, ze w
irzypadku odkrgcania wkretéw zabezpieczonych lakierem, nalezy je

.

> wykreceniu ponownie zabezpieczyé,

Wszystkie nak*adki zaciskowe, jezeli nie podano inaczej nalezy
cak¥adaé z luzem osiowym O,1 ... O,2mm., Powierzchnie biezne czg-

g:i gumowych winny byé zawsze czyste, Czedéci gumowe nalezy czyscié
t=nzyng ekstrakcyjng.

W przypadku zaistnienia koniecznosci ponownego klejenia po-
~czegdlnych elementdw, nalezy zwrdcié uwage, aby polistyren kle-
-3 tylko za pomocg rozpuszczalnikéw /toluen/. Tworzywa rdézne, me-

21 z tworzywem wzglednie rdézne metale nalezy kleidé ze sobg kle-
m Akemi 206 lub Butaprenem OBT III.

liejsca w ktérych wystepuje ocieranie sie¢ o siebie dwéch lub
vigcej elementéw nalezy pokrydé smarem GOJ-54.

Wszystkie elementy majace kontakt z tasms magnetyczng, oraz
:oczne powierzchnie talerzykéw hamulcowych po ostatecznym montazu
‘dtXuscié przy pomocy spirytusu.

W ramach kazdorazowego przegladu zaleca si¢ rozmagnesowanie

:lementéw lezgcych na drodze tasdmy,

-uJAROWANIE

- —— - ——

W przypadku normalne]j pracy magnetowidu, zapas smardédw wystarcza
~a kilka lat. Smarowaé nalezy wg. schematu smarowania rys.3.
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V¥ Olej produkcji Mobil 0il serii DTE o lepkosci SAE 20 stosuje
sie do zozysk porowatych i wspdipracujgcych podktadek, wak-
kéw 1 osi.

Smarowanie przeprowadzaé co 400 - 500 godz., pracye.

@® Do smarowania dolnego *ozyska kola zamachowego, ukiadu prze-
suwu silnika napedu gidéwnego oraz innych powierzchni $lizgo-
wych 1 miejsc tarcia stosowaé smar GOJ - 54.

CEMONTAZ MAGNETOFONU

Przystepujgc do naprawy lub przeglgdu nalezy wyjaé magneto-
vid z obudowy. W tym celu nalezy:

- wytgezyé wtyk sieciowy oraz wszystkie kable wchodzgce do
magnetowidu,
- wykrecié dwa bezpieczniki.
- wykregcié dwa wkrety i zdjgé pokrywe bebna giowic wizyjnych.
- wyciggngé gatki potencjometrdw
- delikatnie unoszgc na rogach zdjgé gdérng pokrywe
--------- Po zdjgciu gdérnej pokrywy, gtowice wizyjne nieznacznie
wystajgce z begbna zostajg nieosztonigte., Wszystkie czyn-
noéci nalezy wykonaé bardzo ostroznie, by nie uszkodzidé
giowic,
- wykrgcié cztery wkrety mocujgce piyte giéwng i wyjgé
magnetowid z obudowy,
dontaz dokonuje sig¢ w odwrotnej kolejnosci.

MECHANIZM MAGNETOWIDU

e Wykgcznik sieciowy z Zardéwkg kontrolng,
2. Bgben kompletny

3. Potencjometr fazy

4. Potencjometr fonii

5>« Potencjometr wizji

5., Przexgcznik klawiszowy

7+ Mostek

3. Rolka dociskowa

J. Koxo zamachowe

10.Ze8pb% mikroprzekgcznikdw
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Magnetowid

Rys.1. Widok ogélny magnetowidu
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Rys.2.
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ejsca smarowania
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Ryse4. Widok magnetowidu od géry
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Rys.»e #/idok mechanizmu od dozu



"1, Licznik tadmy
12. Rolka prowadzgca
13. Napgd prawy

"4, Naped lewy

5. Diwignia hamulca prawego

6. Diwignia hamulca lewego

7. GXowica napg¢dowa

'8e Silnik przesuwu tadmy

19. Silnik napedu bebna

20. Mechanizm przesuwu silnika
z1. DZwignia przexgcznika "ZAPIS"
22. Wspornik ko}a zamachowego

23. Zapadka przetgcznika klawiszowego

T — O —————— T — — — - — ———— - ' - —— T ——. o

Staly przesuw tadmy uzyskuje sie dzieki stabilizacji kokem
zamachowym obrotdéw silnika géwnego., Zastosowano tu silnik asyn-
chroniczny zwarty SAZ-7. Taeki sam silnik siuzy do napgdu dysku
z gtowicami wizyjnymi.

Dowijanie w czasie zapisu lub odczytu uzyskuje sig¢ za pomocg
ZXowicy napgdowej, umieszczonej bezposSrednio na waxiku silnika
stdéwnego, w szczelinie ktérej zagiebiony jest talerz aluminiowy
napgdu prawego.,W czasie dowijsnia hamulce sg odsunigte od talerzy-
«éw za pomocg dZwigni sterowanej posrednio poprzez diwignie rolki
dociskowej,.

Przewijanie realizowane jest przez zmiang pozozenia silnika
zXownego przy pomocy mechanizmu krzywkowego sterowanego przetgcz-
nikiem klawiszowym. Oba hamulce sg odsunigte,

Zatrzymanie odbywa sig¢ przez wcidniecie klawisza "STOP",
¥ytacza sie¢ wtedy wcisnigty uprzednio klawisz, silnik napgdu
gxéwnego pod wpiywem sprezyny spiralnej wraca do poxozenia Sro-
dkowego, zaczynaja dziaraé hamulce. UkXad hamulcowy pomy$lany
jest w ten sposéb, ze zawsze pierwszy dziala hamulec tego tale-
rza, z ktérego odwijana jest tadma,

Prowadzenie tadmy realizowane jest przez dwie rolki o regulo-
wanej wysokosci, listwe opasujaca beben oraz koiek na pzycie
mostka,
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L£JLEJNOSY CZYNNOSCI PRZY WYMIANIE ZESPOIOW
£) R S0l _ERZ1 IA

. Begben, Przy wymianie zespoidéw nalezy:
- odtgczy¢é przewody bgbna
- zdjgé pasek napedowy
- wykrecié trzy wkrety mocujgce bgben na piycie gdw-
nej magnetowidu /rys.6 poz. 1/.
- delikatnie podwazajgc unie$é zespdt bebna do gdéry
Demontaz dysku z growicami wizyjnymi / rys.6./
- wykrecié dwa wkrety mocujgce gérny wspornik /poz.2/
- odkrecié trzy wkrgty sprzegajace koio pasowe z waikiem
- ostrosnie ciggngé do gdéry, wyjaé dysk giowicowy
/poz.3/ z watkiem,
Caagas
Bez powodu nie nalezy demontowaé listwy prowadzgce] tasmg
na bgbnie, Nie dotykadé giowic wizyjnych.
wontaz nalezy przeprowadzal w odwrotnej kolejnosci,

-+ Naped prawy i lewy /rys.7./. Przed demontazem napedéw nalezy
zdjaé obie diwignie hamulcowe / poz. 1, 2/.

- zdjaé spresyne okragkg mocujaca zabierak /poz.3/.

- zdjaé zabierak /poz.4/

- przesung¢ silnik napedu gidwnego w skrajne poxoze-

nie / wcisngé klawisz przewijania /.

- odpigé nakadk¢ zaciskowg i zdjac talerzyk napedowy.

iontazu dokonujemy w odwrotnej kolejnosci,

e GZowica napedowa,

- wymontowaé jeden z napegddw

- odkrecié dwa wkrety mocujace zespét gtowicy napgdowe]
/wykorzystadé otwér w piycie g¥déwnej magnetowidu/.

- zdjgé pasek napedowy z koka pasowego gtowlcy napgdo-
wej. Pasek nalezy zsungé w dd% na waiek silnika na-
pegdowego.

- ciggngé do gbéry zdjglé gtowice napgdowg z waika sil-
nika,

dontaz przeprowadza sig¢ w odwrotnej kolejnosci.
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Rys.42. Magnetowid z przystawkg



Rys.b. Zespé: bibna



Bys.7. Naped talerzy
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Nie wolno odkrgcac wkrgtu /rys.7. poz.5/ ze wzgledu
na koniecznosé ponownego wyrdwnowazenia po demonta-
zu., Giowicg napedowg chronié przed uderzeniami oraz
silnymi polami magnetycznymi.

4, Mostek /rys.8/.
odlutowaé przewody gkowicy fonii i synchronizacji

zdjaC nak¥adke zaciskowg z dZwigni podredniej rolki
dociskowej /poz.1/

i

wkrecié trzy wkrety mocujgce piyte mostka /poz.2/
zdjgé mostek i koXo zamachowe

Montaz nelezy przeprowadzacé¢ w odwrotnej kolejnodci.

5. Rolka prowadzaca,
- zdjaé kapturek
- wykrecié korek
- odpigé nakZadke zaciskowg
- zdjgé rolke
liontaz odbywa sig¢ w odwrotnej kolejnodci.

II. MONTAZ I REGULACJA. WAZNIEJSZYCH FRAGMENTOW W KONS TRUKCJI
MAGNETOWIDU.,

1. Regulacja poZozenia paska napgdowego bebnae magnetowidu.
NiewXasciwe wzajemne pokozenie bebna i silnika napgdo-
wego powoduje spadanie paska z koxa napedzajgcego, lub prace na
gérnej albo dolnej powierzchni tego kota.
Do regulacji pozozenia paska stuzg cztery wkrety mocujgce silnik
na ptycie magnetowidu. Przez wkrgcenie lub wykrecenie tych wkretdw
mozna uzyskalé wtasciwe poXozenie paska napedowego.
Ogdélna zasada regulacji jest nastgpujgca:
jezeli pasek napedowy ma tendencjg¢ do pracy na gérne]
krawedzi kéika, to odkrecanie wkretdéw znajdujgcych si¢ blizej
bebna lub wkregcanie wkretéw znajdujgcych si¢ dalej od bebna po-
woduje sprowadzanie paska do pozxozenia érodkowego,
Przed przystapieniem do regulacji nalezy zdjgé lewy naped.



Rys.8. Zespét mostka



-

2., Regulacja poxozenia talerzy napgdowych /rys.9/

Gérna powierzchnia talerzy napgdowych powinna znajdowaé sig
37.7t Os1um ned ptytq magnetowidu, -Jezell wysokodé talerza
jest za mala, to wiasciwe poXozenie uzyskuje si¢ przy pomo-
¢y podkzadek 0,2 mm,
Uwaga:
Przy pomiarze wysokodci nie nalezy wywieradé zbyt
duzego nacisku na gdérng powierzchnie talerza napgdo-
wego.

-

-
<
-
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3. Montaz i regulacja zespotu przesuwu silnike napedu gidéwnego.

Zespdt napedowy potgczony jest z piyta gidwng magnetowidu
przy pomocy szesdciu wkretéw M4, Podczas montazu nalezy zwrdcidé
uwage na skasowanie wszelkich luzéw w zamocowaniu silnika, W tym
celu nalezy poluzowad trzy wkrety mocujgce znajdujace sig¢ blize]
brzegu blyty, naste¢pnie réwnomiernie docisnaé tylna prowadnice
i mocno dokrecié wkrety mocujgce., Tak ustawiony zespdét silnika
powinien przesuwaé sig bez luzéw oraz wyczuwalnych opordw.

4, Regulacja poxozenia gXowicy napgdowej.

GXowica napgdowa powinna byé tak ustawiona, aby speiniaza
wymagania rys.10 korzystnie jest jezeli wymiar "A"™ jest ok,
0y1 eee 0,2 mm wigkszy od wymiaru "B", Po ustawieniu nalezy
sprawdzié prace napedu magnetycznego /wiaczyé silnik, nacisngé

kolejno klawisze "ODCZYT, STOP, PRZEWIJANIE W PRAWO, STOP, PRZE-
WIJANIE W LEWO /.
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Niedopuszczalne jest ocieranie giowicy napgdowej o tarcze alu-
miniowe w czasie pracy we wszystkich polozeniach., Powodem ocie-
rania sg najézeéciej pokrzywione tarcze aluminiowe lub nadmier-
ne luzy w zamocowaniu silnika i talerzy napegdowych.

Rys. 10.

Potozenie centralne w kierunku poziomym uzyskuje sig regulujac
dwoma wkretami "a" polozenie sanek przesuwnych.

5. Regulacja potozenia silnika napgdu giéwnego w pozycji
zapis - odczyt.

Silnik napg¢dowy powinien zajmowaé takie poXozenie aby odchyx=-

ka czgstotliwodci sygnazu wzorcogegg f = 3150 Hz, odczytywanego
- 1%

- 3%
Osigga sig¢ to przez obrdét mimodrodowej prytki "a" rys.i1

z tadmy testowej wynosixa AF =

4015 I @
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-, Regulacja sity docisku rolki gumowej / Rys.12 /.

Rys. 12.

Ja 08 rolki dociskowe]j zatozy¢ uchwyt z doczepionym dynamometrem
> = 2000 G, Po wciénigciu klawisza odczyt odciggngé dynamometr
» kierunku zgodnym z prostg przechodzgcg przez srodek watka na-
ogdowego 1 08 rolki dociskowej /rys.12/. Gdy sita osiggnie war-
c086 1600 G 10% tasma magnetyczna powinna daé sig lekko przesu-
286 migdzy watkiem a rolkg. Wartosé sity docisku reguluje sig
przy pomocy nakretki.

Po prawidXowym ustawieniu zespét napedowy powinien ciggngé
tadmg z sitg 400 - 800 G,

-

’e Ustawienie prawidXowego toru biegu tasmy / Rys.13/.

Wezystkie elementy prowadzgce tesmg¢ powinny byé tak usta-
#ione, ‘aby tadma przesuwata sig¢ w jednej plaszczyZnie réwnole-
ztej do pizyty magnetowidu. Maksymalna réznica w wysokosciach
krawgdzi tasmy wzglegdem piyty w réznych punktach megnetowidu nie
powinna przekraczaé¢ 0,5 mm. W czasie ruchu tasma nie moze drgaé,
falowaé ani ocierad sig¢ krawedziami o elementy prowadzgce.
Jwaga:

W czasie poziomowania biegu tasmy, kazdorazowo przed
wigczeniem przesuwu nalezy nawingé tadme na tg szpulg
z ktérej nastg¢pnie be¢dzie odwijana,
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WXgczeniem przesuwu nalezy nawingé tadme na tg szpule z ktdrej
nastepnie bedzie odwijana.

i

Rys. 13.

8. Ustawienie poYozenia watka napgdowego wzgledem tasmy.

/ rys.14 /.

Watek napedowy powinien byé ustawiony prostopadle do kra-
wedzi tadmy. Ustawienie to reguluje sig¢ przy pomocy wkrgtdw
1, 2 rys.14.

Przed regulacjg nalezy nieznacznie zluzowaé wkrety 3.
Wrasciwe ustawienie watka jest wtedy,gdy nie powoduje on Scig-
gania tadmy w gérg¢ lub w dét. Przy takim vstawileniu tasma na
rolce gumowe]j od strony talerza dowijajgcego powinna uktadad
sie réwnomiernie wzdXuz tworzgcej rolki.

9. Regulacja potozenia rolek prowadzacych./Rys.15/
Przed przystapieniem do regulacji nalezy z rolki zdjgé ka-
pturek rys.15. poz.1. Nastepnie przy pomocy klucza pazurkowe-
go przez dokregcanie lub wkrgcanie korka poz.2 uzyskuje sig
prawidtowg wysokosé rolki.



Rys.14. Ukted przesuwu tasmy.



Rys.15.

10, Regulacja poxozenia hamulcéw. /Rys.16/.

W czasie ruchu tadmy hamulce powinny by¢ odsunigte od ta-
lerzy napgdowych na odlegXoéé ok. 1,5 osee 2 mm,
W poxozeniu "STOP" oba hamulce powinny byé docisnigte do tale-
rzy napgdowych, Obracajgc lewym talerzem napedowym. Obracajgc
lewym talerzem w lewo w poXozeniu "STOP" prawy hamulec powinien
znajdowaé 8i¢ 1 eeee 1,5 mm od talerza prawego. Takie ustawienie
uzyskuje sig przez podpitowywanie wystgpu "a" w prawej diwigni
hamulcowej.



- 0 =

Rys. 16.

11. Regulacja naciggu tadmy.,
Naped lewy.

- wtgczyé klawisz " PRZEWIJANIE W PRAWO "
- zaXozy¢ szpule z tadmg i mierzyé sit¢ hamowania
/dynamometr zegarowy O = 50 G/
Przy peinej szpuli sika ta powinna wynosié 26 I 26 pray
pustej 37% 2G
Jezeli sita hamowania Jest zbyt duza, nalezy przemyé benzy-
ng ekstrakcyjng podkitadke filcowg i talerzyk hamulca grawitacyj-
nego lub wymienid,

Napegd prawy.

Czas przewijania peine]j szpuli /450m/ tadmy z talerza prawego
na lewy powinien byé krétszy od 4 min. W przypadku dtuzszego
czasu przewijania nalezy zmniejszyé promiert rozstawienia grzybkdw,
Dopuszczalne jest niesymetryczne ustawienie grzybkdw.
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